Nazwa i objasnienie

£ 1 (=

Adres lokomotywy

0-127

(3)

Minimalne Napiecie Startowe

0-15

(0)

03

Czas-Przyspieszania
Warto$¢ odnosi sie do czasu w sekundach od zera do predkosci maksymalnej

0 - 255

(3)

04

Czas-Hamowania
Wartosc¢ ta odpowiada czasowi w sekundach, z predkosci maksymalnej do zatrzymania

0 - 255

(3)

05

Predkos¢ maksymalna
(patrz dodatek 2)

0-127

(92)

07

Numer wersji dekodera
(tylko odczyt)

08

Identyfikator Producenta
(tylko odczyt)

97 = Doehler & Haass (reset dekodera ,8")

09

Czestotliwos¢ pracy silnika PWM
0=32kHz, 1 =16 kHz, 2 = niska czestotliwos¢

(1)

12

MM-Ustawienia (Marklin-Motorola)

0 = MM-tryb pracy wytaczony

1 = MM-tryb pracy bez dodatkowego adresu

2 = MM-tryb pracy z dodatkowymi adresem

3 = MM-tryb pracy z dwoma dodatkowymi adresami

4 = MM-tryb pracy z trzema dodatkowymi adresami

5 = MM-tryb pracy z czterema dodatkowymi adresami

6 = MM-tryb pracy z piecioma dodatkowymi adresami

7 = MM-tryb pracy z szescioma dodatkowymi adresami

Bit 3 = zastosowanie dekodera wewnetrznego: jazda analogowa z MM1/AC-analog

0-15

(1)

13

Zalaczenie funkcji aktywnych w analogu F1 - F8

Bit Funkcja Wartos¢ Bit Funkcja Wartos¢
0 1 4 F5 16

1 2 5 F6 32

2 F3 4 6 F7 64

3 8 7 F8 128

0 - 255

(1)

14

Wartos$¢

(3)




Przydzielenie lokomotywie diugiego adresu
CV17 programowane jako pierwsze, CV18 programowane jako drugie, warunkiem dziatania jest

i; aktywowanie w CV29 bitu 5. g - 3:: (19(2))
Do ustawienia wartosci diugiego adresu najlepiej uzy¢ kalkulatora ze strony - ()
www.kolejowemodele.pl
Jazda wielokrotna (sktad z wieloma lokomotywami)
kilka lokomotyw razem na jednym adresie

0=Nieaktywne _
19 1-127 = adres wielokrotny aktywny 0-253 (0)
128-255 =odwrotny kierunek jazdy
Funkcje jazdy wielokrotnej F1 — F8
Bit Funkcja Wartosé i j Warto$¢
0 F1 1 4 F5 16

2L 11 R 2 5  F6 32 0-2551 (O
2 F3 4 6 F7 64
3 F4 8 7 F8 128
Funkcje jazdy wielokrotnej FL, F9 — F12

Bit Funkcja Wartos¢ i Funkcja Wartos¢
0 FL(f) 1 4 F11 16

22 11 FL(n 2 5  F12 32 0-63 (0)
2 F9 4
3 F10 8
Ustawienia tryb6w hamowania

Funkcja Wartos¢ Bit
0 Asymetryczny normalny 1 4 Ujemne napiecie w kierunku jazdy 16

27 1 Asymetryczny odwrotny 2 5 Dodatnie napiecie w kierunku jazdy 32 0-243| (64)
2 Obecnie nie uzywane 4 6 Uktad z diodami do hamowania normalnie 64
3 Obecnie nie uzywane 8 7 Uktad z diodami do hamowania odwrotnie 128
Komunikacja dwukierunkowa

28 0-3 (3)

0 Informacja zwrotna na tym adresie dozwolona 1
1 POM-Odczyt dozwolony 2




29

Bity konfiguracyjne
Bit Funkcja Wartosé
Kierunek jazdy lokomotywy
14 &> 28/126 kroki predkosci

Zalaczenie jazdy analogowej
Zalaczenie informacji zwrotnej

Zalgczenie dlugich adresow CV17/18

Woo NP

2

g1 W iNhEFk O

Do ustawienia wartosci Bitow Konfiguracyjnych najlepiej uzy¢ kalkulatora ze strony
www.kolejowemodele.pl

0 - 255

(6)

33

Przypisanie wyjs¢ do funkcji FO(f) (Patrz dodatek 1)

0 - 255

(1)

34

Przypisanie wyjs¢ do funkcji FO(r)
(Patrz dodatek 1)

0 - 255

(2)

35

Przypisanie wyjs¢ do funkcji F1(f+r)
(Patrz dodatek 1)

ustaw CV35 nastepnie CV47 na takga samg wartosc

0 - 255

(4)

36

Przypisanie wyjs¢ do funkcji F2(f+r)
(Patrz dodatek 1)

ustaw CV36 nastepnie CV64 na takga samag wartosc

0 - 255

(8)

37

Przypisanie wyj$¢ do funkcji F3
(Patrz dodatek 1)

0 - 255

(16)

38

Przypisanie wyjs¢ do funkcji F4
(Patrz dodatek 1)

0 - 255

(128)

39

Przypisanie wyjs¢ do funkcji F5
(Patrz dodatek 1)

0 - 255

(32)

40

Przypisanie wyjs¢ do funkcji F6
(Patrz dodatek 1)

0 - 255

(0)

41

Przypisanie wyjs¢ do funkcji F7
(Patrz dodatek 1)

0 - 255

(0)

42

Przypisanie wyjs¢ do funkcji F8
(Patrz dodatek 1)

0 - 255

(64)

43

Przypisanie wyj$¢ do funkcji F9
(Patrz dodatek 1)

0 - 255

(0)

44

Przypisanie wyj$¢ do funkcji F10
(Patrz dodatek 1)

0 - 255

(0)




Przypisanie wyjs¢ do funkcji F11

45 (Patrz dodatek 1) 0-255 (0)
Przypisanie wyjs$¢ do funkcji F12
46 (Patrz dodatek 1) 0-255 (0)
Przypisanie wyj$¢ do funkcji F1(r)
P k1
47 (Patrz dodatek 1) 0 - 255 4)
Gdy CV47 ma wartosc inng niz CV35, CV35 nalezy zaprogramowac przed CV47
Charakterystyka predkosci
k 2
48 (patrz dodatek 2) 0-7 (5)
Ugiecie krzywej charakterystyki, 0 = prosta ... 7 = silnie ugieta
Permutacje
Bit Funkcja Wartos¢
51 |0 podtaczenie silnika 1 0-7 (0)
1 Podtaczenie oswietlenia 2
2 Podlaczenie toréw 4
Przyciemnienie $wiatet ,,normalne”
>2 0 = catkowite przyciemnienie ... 31 = maksymalna jasnos¢ 0-31 (31)
53 Przyciemn.ienie éw.iatei. ,,a.lternatywne” . - 0- 31 (15)
0= catkowite przyciemnienie ... 31 = maksymalna jasnos¢
Przyciemnienie $wiatet AUX1
>4 0 = catkowite przyciemnienie ... 31 = maksymalna jasnos¢ 0-31 (31)
Przyciemnienie swiatet AUX2
>3 0 = catkowite przyciemnienie ... 31 = maksymalna jasnos¢ 0-31 (31)
56 Proporcjonalne sterowanie silnikiem 0-7 (3)
wiecej informacji : www.doehler-haass.de / ,H&ufige Fragen”
57 Sterowanie silnikiem czes¢ integralna 0-3 (3)
wiecej informacji : www.doehler-haass.de / ,H&ufige Fragen”
58 Sterowanie silnikiem pomiar czasu 0-3 1)
wiecej informacji : www.doehler-haass.de / ,H&ufige Fragen”
59 Sterowanie silnikiem szerokos¢ impulsu 0-7 (3)
wiecej informacji : www.doehler-haass.de / ,H&ufige Fragen”
Sekcje hamowania
60 11ub 2 0,1 (0)
61 Predko$¢ manewrowa 0-127 (63)

(ustawiac jak CV05)




Predko$¢ manewrowa czas przyspieszenia

62 (ustawia¢ jak CV03) 0-255 (1)
Przypisanie wyjs¢ do funkcji F2(r)

64 (Patrz dodatek 1) 0 - 255 (8)
Gdy CV64 ma wartosc inng niz CV36, CV36 nalezy zaprogramowac przed CV64
Do przodu-przycinanie

66 0 = wytgczone, do 128 mata redukcja, powyzej128 duze zwiekszenie redukcji 0-255 (0)
Do tytu-przycinanie _

95 (jak w CV66) 0-255 (0)

105 | Identyfikacja uzytkownika 1 0 - 255 (0)

106 | Identyfikacja uzytkownika 2 0 - 255 (0)
Przypisanie wytgczenie funkcji dla LV

113 BitO=F1..Bit7=F8 0-255 (@)
Przypisanie wytgczenie funkcji dla LR

114 BitO=F1..Bit7=F8 0-255 (@)
Przypisanie wyltgczenie funkcji dla AUX1

115 BitO=F1..Bit7=F8 0-255 (@)
Przypisanie wylgczenie funkcji dla AUX2

116 BitO=F1..Bit7=F8 0-255 (@)
Programowanie czasu dla wyjscia AUX1

117 co 100 ms, 0 = nieaktywne 0-250 (0)
Programowanie czasu dla wyjscia AUX2

118 co 100 ms, 0 = nieaktywne 0-250 (0)
Programowanie czasu dla wyjscia AUX3

119 co 100 ms, 0 = nieaktywne 0-250 (0)
Programowanie czasu dla wyjécia AUX4

120 co 100 ms, 0 = nieaktywne 0-250 (0)
Przypisanie funkcji LV+LR

121 BitO=F1..Bit7=F8 0 -255 (@)
Przypisanie funkcji AUX1+AUX2

122 | Bito=F1..Bit7=F8 0-2551 (O
Zmniejszona predkos¢ jazdy

123 (zobacz CV27) 0-127 (63)

dla asymetrycznych oraz pozostatych modutéw hamowania




Przypisanie wytgczenie funkcji AUX3

125 | Bito=F1..Bit7=F8 0-255 (0
Przypisanie wytgczenie funkcji AUX4

126 | Bito=F1..8it7=F8 0 - 255 (0)
Przypisanie wytgczenie funkcji AUX5

127 BitO=F1..Bit7=F8 0-255 (0)
Przypisanie wytgczenie funkcji AUX6

128 BitO=F1..Bit7=F8 0-255 (0)
Programowanie czasu dla wyjscia AUX5

129 co 100 ms, 0 = nieaktywne 0 -250 (0)
Programowanie czasu dla wyjscia AUX6

130 co 100 ms, 0 = nieaktywne 0 -250 (0)
Przypisanie funkcji przyciemniania swiatet

131 | 0= nieaktywne, 1 ... 28 =F1 ... F28, 29 = FO (Licht) 0-29 (1)
warunek w CV137 Bit 4 jako zatgczony
Przypisanie funkcji jazdy manewrowej

132 -2 1

3 (patrz, jak w CV131) 0 9 (1)

Przypisanie funkcji wytaczenia czasu przyspieszania i hamowania (CV3,CV4)

1 -2 1

33 (patrz, jak w CV131) 0 9 (1)

Ustawienie asymetrii przy trybie hamowania

134 (patrz CV27) 0-15 (6)
0 = niewielka Asymetria ... 15 = silna Asymetria

135 Mno?nik sprzezenia zwrotnego predkosci 0 - 255 (0)
0 = nieaktywne
Podziat sprzezenia zwrotnego predkosci

136 | 0=/1,1=/2,2=/4,3=/8,4=/16,5= /32,6 = /64 0-6 ©)
Ustawienia

Funkcja Wartos¢

0  Wyjscia logiczne zamiast ZCLK i ZDAT 1
1  Wytgczony tryb oszczedzania energii 2

137 | 2  SUSI-Odwrotny kierunek jazdy 4 0-63 (0)
3  Obecnie nie uzywane
4 Wtacza mozliwos¢ przypisania zaawansowanych funkcji 16
5 0= AUX3 i AUX4 zamiast ZCLK i ZDAT, 32

1 =AUX5i AUX6 zamiast ZCLK i ZDAT
138 Czas jazdy do przodu dla funkcji rozprzegania 0 - 250 (0)

co 100 ms, O = nie dziata




Czas oczekiwania dla funkcji rozprzegania

139 co 100 ms, 0 = nie dziata 0 -250 (0)
Czas jazdy do tytu dla funkcji rozprzegania
140 co 100 ms, 0 = nie dziata 0 -250 (0)
141 | Stopien jazdy do przodu przy funkcji rozprzegania 0-127 (12)
142 | Stopien jazdy do tytu przy funkcji rozprzegania 0-127 (12)
Ustawienia
Bit Funkcja Wartosé
6  Wytacza rozprzeganie i ustawione czasy 64
143 | 7 Rozprzeganie mozliwe tylko przy jezdzie manewrowej 128 0 - 255 (0)
Ustawienia
144 Bit Funkcja Warto$§é 0-1 (0)
0 Zataczenie kanatu dynamicznego 1
Identyfikator Producenta
tylko odczyt
260 (ty yt)
97 = Doehler & Haass (Reset dekodera ,,101")
Typ Dekodera
261 (tylko odczyt)
SD16A = 216, SD18A = 218, SD21A = 221
262 Numer wersji
(tylko odczyt)
Data
263 (tylko odczyt)
Numer rewizji
264 (tylko odczyt)
Data
265 | (tylko odczyt)
Przypisanie diwieku Jazdy
311 | 0 =nie aktywne, 1...28 =F1 ... F28, 29 = FO (razem z $wiattami) 0-29 (1)
Dzwiek silnikdw w lokomotywach elektrycznych, dieslach i parowozach
Przypisanie dodatkowego diwieku jazdy
312 (Tak jak CV311) 0 - 29 (1)

Wentylator silnika w Elektrowozach, dodatkowe dzwieki jazdy w Parowozach.




Przypisanie dzwiekow Przelaczania

313 | (Tak jak cv311) 0-29 (0)
Przypisanie dzwiekow hamulcow _

314 | (Tak jak CV311) 0-29 (7)
Przypisanie sekwencji dzwiekéw 3 _

315 (Tak jak CV311) 0-29 (2)
Przypisanie sekwencji dzwiekéw 4 _

316 | (Tak jak CV311) 0-29 (3)
Przypisanie sekwencji dzwiekow 5 _

3171 (Tak jak cv311) 0-29 (4)
Przypisanie sekwencji dzwiekéw 6 _

318 | (Tak jak Cv311) 0-29 (5)
Przypisanie sekwencji dzwiekéw 7 _

319 | (Tak jak CV311) 0-29 (6)
Przypisanie sekwencji dzwiekow 8 _

320 | (Tak jak CV311) 0-29 (9)
Przypisanie sekwencji dzwiekéw 9 _

321 | (Tak jak CV311) 0-29 | (10
Przypisanie sekwencji dzwiekéw 10 _

322 | (Tak jak CV311) 0-29 | (11)
Przypisanie sekwencji dzwiekow 11 _

323 | (Tak jak CV311) 0-29 | (12)
Przypisanie sekwencji dzwiekow 12 _

324 | (Tak jak CV311) 0-29 | (13)
Przypisanie sekwencji dzwiekéw 13 _

325 | (Tak jak CV311) 0-29 | (14)
Przypisanie sekwencji dzwiekéw 14 _

326 | (Tak jak CV311) 0-29 | (15)
Przypisanie sekwencji dzwiekow 15 _

327 | (Tak jak CV311) 0-29 | (16)
Przypisanie sekwencji dzwiekow 16 _

328 | (Tak jak CV311) 0-29 | (17)
Przypisanie funkcji wyciszenia dzwiekéw _

329 | (Tak jak CV311) 0-29 (8)

330 Gtosnos¢ catkowita 0-255| (64)

0..255=0%..100%




Gtosnos¢ dzwieku jazdy

331 | 0..128...255=0% ... 100% ...200% 0 - 255 | (128)
Wartos¢ powyzej 100% moze powodowac przesterowania
332 Gioépoéc’ dodatkowego diwieku jazdy 0 - 255 | (128)
(tak jak w CV331)
333 (Cfcg?(éjl;?(évc\’:l ?:T/\gvﬁl)(ow przelaczania 0 - 255 | (128)
335 g;?igié\f/ f:?/l;\gvle)ncji dzwiekow 3 0 - 255 | (128)
336 g;cr(éjr;?(évc\’:l ?:?/Ié\gvle)ncji dzwiekow 4 0 - 255 | (128)
337 g:(éjr;?(évc\’:l ?:?/Ié\gvle)ncji dzwiekow 5 0 - 255 | (128)
338 | Glosnosé sekwencji dzwiekéw 6 0-255 (128)
(tak jak w CV331)
339 g;cr(éjr;?(évc\’:l ?:?/Ié\gvle)ncji dzwiekow 7 0 - 255 | (128)
340 glacr(éjr;?(évc\’:l scfllgv?\’lf)ncji dzwiekow 8 0 - 255 | (128)
341 (Ci;T(échl)(éﬁ f:c\ellg\gv;ncji dzwiekow 9 0 - 255 | (128)
342 (Ciiaiéjr;?(éﬁ scc\ellé\gf)ncji dzwiekéow 10 0 - 255 | (128)
343 glacr(éjr;?(évc::l scfllgv?\’lf)ncji dzwiekow 11 0 - 255 | (128)
344 (Ci;T(échl)(éﬁ f:c\ellg\gv;ncji dzwiekow 12 0 - 255 | (128)
345 (Ci;iéjr;?(é; scc\e/lg\gf)ncji dzwiekow 13 0 - 255 | (128)
346 glacr(éjr;?(éﬁ scfllg\;vle)ncji dzwiekow 14 0 - 255 | (128)
347 gla‘cr(éJgiévc::l scfllg\;vle)ncji dzwiekow 15 0 - 255 | (128)
348 | Glosnosc¢ sekwencji dzwiekéw 16 0 - 255 | (128)




(tak jak w CV331)

349

Glosnos¢ funkcji wyciszenia dzwiekow
(tak jak w CV330)

0 - 255

(0)

350

Czas opdinienia biegu jalowego
Wartos$¢ odpowiada czasowi w krokach co 100 ms, wymusza zmiane dzwieku silnika w biegu
jatowym, 0 = nieaktywne

0 - 255

(0)

353

Dzwiek silnika parowozu przy kroku predkosci 1
Wartos¢ odpowiada czasowi w odstepach co 64 ms miedzy ciuf na poziomie predkosci 1

0 - 255

(120)

354

Dzwiek silnika parowozu przy wyzszych krokach predkosci
Wartos¢ okresla, jak duzo czasu miedzy ciuf ma by¢ zredukowane przy wyzszych krokach predkosci

0 - 255

(20)

355

Pisk hamulcéw, minimalne kroki predkosci
Predkos¢ jazdy, ktora musi by¢ osiggnieta, tak aby pisk hamulcédw byt mozliwy

0-127

(20)

356

Pisk hamulcow bieg poczatkowy
Kroki predkosci, przy ktérych rozpoczyna sie pisk hamulcow, po uprzednim osiggnieciu
minimalnego kroku predkosci

0-127

(13)

357

Modulacja dodatkowego diwieku jazdy
Wartos¢ okresla jak kroki predkosci wptywajg na wysokie tony dzwieku jazdy, 0 = nieaktywne

0 - 255

(0)

358

Modulacja diwieku jazdy
(tak jak w CV357)

0 - 255

(11)

359

Czas dla funkcji wyciszenia dzwieku
Wartosé odpowiada czasowi w sekundach od catkowitego wyciszenia dzwieku

0 - 255

(8)

360

Zabezpieczenie przed zapisem Flash-ROM
,0“ mozna zapisac projekt dzwiekowy

(0)

361

Progowa wartos¢ ZVS

Wartos¢ ta jest w przyblizeniu réwna napieciu w woltach w przejsé do trybu oszczedzania energii
(mate wartosci prowadza do ponownego uruchomienia modutu dZzwiekowego a duze wartosci
powodujg "jgkanie" dzwieku)

0-14

(7)

362

Dzwiek silnika parowozu przy kroku predkosci 127
Wartos¢ odpowiada za minimalny czasu w krokach co 1 ms miedzy ,ciuf” na poziomie predkosci
127, ktéra nie moze przekraczaé okreslonego poziomu

0 - 255

(0)

364

Pisk hamulcéw koniec krokow jazdy
krok predkosci, przy ktorym pisk hamulcow zmienia sie w koricowej czesci
Sekwencji dzwieku (rzeczywisty koniec najpdzniej przy kroku predkosci 0)

0-127

(6)

365

Pisk hamulcéw czas opdznienia
Warto$¢ odpowiada czasowi w krokach 8 ms, jaki moze uptyngc¢ pomiedzy maksymalnie dwoma
ograniczeniami predkosci, tak aby pisk hamulcow byt mozliwy

0 - 255

(3)




Pisk hamulcéw minimalne opdznienie

366 | Wartos¢ odpowiada liczbie krokéw predkosci, ktéra musi by¢ spetniona w czasie opdznienia, tak 0-127 (0)
aby byt mozliwy pisk hamulcéw
Losowe dzwieki
Bit Funkcja Warto$¢

367 | 0 Losowe dzwigki w stanie spoczynku 1 0-7 (3)
1 Losowe dzwieki podczas jazdy 2
2 Losowa dzwigki przekazywane na SUSI-interfejs 4
Gtosnos¢ dizwieku dynamicznego

368 0 - 255 | (128
(tak jak w CV331) ( )

369 Giosposc dzwieku Turbo 0 - 255 | (128)
(tak jak w CV331)
Modulacja dynamicznego dzwieku hamulcéow _

370 | (tak jak w CV357) 0-2551 (0
Modulacja dynamicznego dzwieku jazdy _

371 1 (tak jak w CV357) 0-255 (0)
Modulacja dzwieku turbo proporcjonalnie _

372 | (tak jak w CV357) 0-255 (0
Modulacja dzwieku turbo integralnie _

373 | (tak jak w CV357) 0-2551 (0)
Przypisanie funkcji zmniejszenia gtosnosci

374 | (tak jak w CV311) 0 - 29 (0)
Po kazdym nacisnieciu przycisku (F) jest trwate zmniejszanie gtosnosci catkowitej.
Przypisanie funkcji zwiekszenia glosnosci

375 | (tak jak w CV311) 0-29 (0)
Po kazdym nacisnieciu przycisku (F) jest trwate zwiekszanie gto$nosci catkowitej.
Przypisanie funkcji wytaczenia pisku hamulcow
(tak jak w CV311)

376 0-29 (0)
Jezeli naci$niety zostanie przycisk funkcyjny pisk hamulcéw nie bedzie odtwarzany, nawet
jesli warunki zostang spetnione w rzeczywistosci..
Przypisanie funkcji wymuszenia bezczynnosci biegu jatowego
(tak jak w CV311)

377 0-29 (0)

Jezeli nacisniety zostanie przycisk funkcyjny, dzwiek silnika podczas przyspieszania
pozostanie na biegu jatowym.




Zalacznik 1 do funkcji mapowania

Aby aktywowac funkcje, nalezy wprowadz wartos¢ z ponizszej tabeli.
Jesli kilka funkcji ma byc¢ jednoczesnie zatgczanych, nalezy wartosci zsumowac
a nastepnie wpisa¢ w odpowiednie CV.

Wartosci funkcji wyjsé :

. RG/AUX6 ABL/AUX5 = AUX4 AUX3 AUX2 AUX1 LR LV

wartos¢ 128 64 32 16 8 4 2 1
RG = jazda manewrowa ABL = $wiatla przyciemnione
Przyktad: F4 manewrowanie RG plus Swiatta przdéd LV i Swiatta tyt LR

LV =1, LR =2, RG =128 (1+2+128=131): nalezy wpisa¢ w CV38 | par066 wartosc

wskazéwka: AUX3 i AUX4 nie we wszystkich dekoderach jest dostepne.
Alternatywq jest ZCLK i ZDAT jednak s to wyjscia zawsze nisko pradowe

AUX5 i AUX6 nie sg we wszystkich dekoderach dostepne
(zwykle tylko niskopradowe). Jako alternatywe dla ZCLK i ZDAT ale zawsze dostep!

Funkcja czasowa (CVv117 - 120, 129, 130, par076 - 079, 145, 146)

Wartos$¢ = 0 Zegar jest wytaczony (nieaktywny)

Wartos¢ = 1...250 Zegar jest wtaczony, odpowiednie wyjscie po okresie x 0,1 [Sec] zostanie zataczon
Wytaczenie funkcji (CV113 - 116, CV125 - 128, par024 - 027, parl41l - parl44)

Dziatanie nastepujace: pomimo zataczonego wyjscia (przykfadowo FO funkcja LV i LR)
mozna wytaczyc¢ swiatta tyt lub inne dowolnie skonfigurowane i przypisane wyjscie

Przyktad: Klasyczny przypadek postoju jest funkcja oswietlenia w trybie push-pull.
o$wietlenie wagondw musi zosta¢ wytaczone, jednak,
$wiatto na wolnej stronie, musi sie zmienia¢ w zaleznosci od kierunku jazdy
(biaty < czerwony).

FO Wiaczenie swiatta (w zaleznosci od kierunku, biaty lub czerwony)
F2 przetaczniki oswietlenia przéd
F3 przetaczniki oswietlenia tyt

Funkcja @~ RG ABL AUX4 AUX3 @ AUX2 AUX1 LR LV
33 061 FO(f) X X

34 | 062 FO(r) X X




cV par Funkcjia | F8 F7 | F6 F5 F4  F3 F2 F1
113 024 LV aus X
114 025 LR aus X
115 026 AUX1 aus X
116 027 AUX2 aus X
LV Swiatta przod biate LR Swiatta tyt biate
Swiatta tyt czerwone
AUX1 Swiatta przod czerwone AUX2

Dodatek 2 Charakterystyka predkosci
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Charakterystyka jazdy:
Prosta

Mocno ugigta

0

7

T 90 100 i1

Charakterystyka jazdy *)

10 30 40 S0 @@ 7D ARG %0 100 110 120 127

Krzywa charakterystyczna dla predkosci maksymalnej

*) Odchylenie krzywej 5 odpowiada dekoderom serii DHL .

tlumaczenie www.kolejowemodele.pl



